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🤖 前言：一个细节，揭示国家战略​

在刚刚过去的2026年全国两会期间，国家发展改革委主任郑栅洁指出：“

集成电路、航空航天、生物医药、低空经

我们将重点打造六个大的

新兴支柱产业和六个大的未来产业。六大新兴支柱产业包括
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济、新型储能、 。这次春晚，我们的机器人不光是炫技，也有很多技术含量。现在机器

人朝两个方向在发展，第一是越来越像人，会有广阔的应用场景；第二是越来越不像人，根据产业发

展的需要，可能会变成六个手指头、八个手指头，长出五六个手臂来。初步测算，

量子科技、生物制造、绿色氢能和核聚变能、脑机接口、 ，还有现在开始冒头的6G，

这些产业处在技术突破⌈前夜⌋， 相信会有越来越多

惊喜展现在大家面前。”[1]​

智能机器人

这六大产业相关产

值在2025年已接近6万亿，预计到2030年有望再翻一番或更多，扩大到十万亿以上。六大未来产业

包括 具身智能

现在的未来产业，可能就是明天的新兴支柱产业。

这段话里藏着一个耐人寻味的细节，郑主任在六大新兴支柱产业中提的是⌈智能机器人⌋，而在六大未来
产业中提的是⌈具身智能⌋，搞机头子发现这一看似细微的语义区别，却精准勾勒出国家对机器人产业的
战略布局：哪些是眼下要做大的，哪些是未来要抢先布局的。

国家发改委承担着拟订并组织实施国民经济和社会发展战略、中长期规划和年度计划的职责。这意味

着，关于“十五五”规划怎么走、年度增长目标定多少、主要指标如何分解，发改委是主要的政策设

计和起草部门。当国家发展改革委主任郑栅洁在两会这样的最高议事平台上的发言，他传递的不仅是

个人观点，更是中央经济工作思路的权威解读和未来一段时间政府施政的⌈操作手册⌋。

因此，本文就从这个细节出发，搞机头子带大家看清楚⌈智能机器人⌋和⌈具身智能⌋到底是什么关系，以
及这背后机器人产业的当下与未来。本篇也将作为整个知识星球⌈机友圈儿-技术科普-ST⌋专栏第一篇正
式报告，暂作为⌈第0期系列⌋，也算是开篇系列。目前具身智能的行业名词、术语还未有统一的表述，
文中难免存在疏漏之处，搞机头子尽量参考官方的相关文件！

🤖 两者是什么？先把定义搞清楚​

智能机器人：产品概念，落地成熟​

智能机器人，顾名思义，是⌈能干聪明活儿的机器人⌋。是在传统机器人基础上，叠加环境感知、规划决
策和自主控制等人工智能技术，能够在一定范围内自主完成特定任务的机器人系统，机器人能够在一

定程度上⌈看懂⌋环境、⌈想清楚⌋该怎么做、再⌈动手⌋执行。

当前智能机器人主要聚焦工业机器人、服务机器人、特种机器人三大类，文件并特别强调了矿山、农

业、建筑、医疗康复、养老助残等新兴领域的应用：[3]​

• 工业机器人：面向汽车、航空航天、轨道交通等领域的焊接机器人，半导体行业的真空机器人，
AGV和无人叉车，协作机器人和移动操作机器人等。​



• 服务机器人：农业机器人、矿业机器人、建筑机器人、医疗康复机器人、养老助残机器人、家用服
务机器人和公共服务机器人。

• 特种机器人：水下机器人、安防机器人、危险环境作业机器人、卫生防疫机器人。

从产业角度看，智能机器人是当前战略性新兴产业中的重要方向，涵盖工业机器人、服务机器人和特

种机器人等多种产品形态。简单来说，现在智能机器人的技术方向很清晰，应用也开始成熟，落地场

景越来越多，带来的效益越来越高，将逐渐发展成为万亿级的市场！

具身智能：技术范式，未来方向​

新华社将⌈具身智能⌋描述为：具身智能是拥有物理载体，可以⌈感知-决策-行动-反馈⌋的智能系统，它让
人工智能实现了⌈知⌋到⌈行⌋的关键跨越。[2]​

具身智能是⌈拥有物理身体的智能体⌋，通过实体本体（人形机器人、四足机器人等）与真实环境进行感
知、交互和行动，在⌈感知→认知/决策→行动→再感知⌋的闭环中持续学习与进化的一类智能形态。它
强调的是：智能不只存在于算法或⌈大脑⌋里，而是通过身体与环境的耦合交互中不断涌现，是人工智能
与机器人学交叉的前沿方向。

人形机器人被广泛视为具身智能的⌈最典型形态⌋和⌈最佳载体⌋，但具身智能的外延更大，还包括四足机
器人、轮式机器人、工业机械臂等所有具备⌈感知—决策—行动—反馈⌋闭环能力的智能物理实体。​

从技术范式看，具身智能则属于未来产业领域，简单来说，具身智能的技术和实际应用落地还远未成

熟，但大致发展方向已经明确。未来产业是⌈核心技术具有突破性和颠覆性的前沿技术⌋驱动的初创期产
业，技术路线和商业模式存在高度不确定性；战略性新兴产业则是⌈已完成重大技术试错，具备明确产
业形态和发展模式⌋的产业。



🤖两者有何不同？深度对比​

1.官方定位与技术攻关​

⌈智能机器人⌋方面：

2021年12月国家《“十四五”机器人产业发展规划》将⌈智能机器人⌋定义为新兴技术的重要载体和现
代产业的关键装备，强调其引领⌈产业数字化发展、智能化升级⌋的角色，以及作为⌈人类生产生活的重
要工具和应对人口老龄化的得力助手⌋的功能。[3]​

在发展方向和重点技术攻关上《“十四五”机器人产业发展规划》，智能机器人主要聚焦于六大基础

部件：高性能减速器、高性能伺服驱动系统、智能控制器、智能一体化关节、新型传感器、智能末端

执行器。这些都是已有明确技术范式的成熟方向，核心目标是⌈提高精度、降低成本、实现国产化替
代⌋。[3]​

⌈具身智能⌋方面：

2024年七部门联合发布的《关于推动未来产业创新发展的实施意见》对未来产业做出了权威界定："未

来产业由前沿技术驱动，当前处于孕育萌发阶段或产业化初期，是具有显著战略性、引领性、颠覆性

和不确定性的前瞻性新兴产业。" 这四个关键词——战略性、引领性、颠覆性、不确定性——构成了未



来产业区别于新兴产业的本质特征。[4]2025 年《政府工作报告》首次将⌈具身智能⌋写入政府工作报
告，明确提出要⌈积极培育新兴产业和未来产业⌋。

2025年2月北京市政府发布北京市具身智能科技创新与产业培育行动计划（2025-2027年）》文件，这

是全国首个地方层面专门针对⌈具身智能⌋的行动计划，其中提到当前具身智能的重点技术攻关：核心是
构建认知智能与算法的双引擎，推动大模型技术与具身智能的深度协同创新 。[5]​

2.核心技术要求​

智能机器人：以硬件为核心的确定性自动化执行系统​

其技术内核围绕 ⌈精准执行预设任务⌋ 构建，核心特征如下：​

1. 核心技术体系：以硬件核心部件为技术根基，重点攻关高性能减速器、伺服驱动系统、智能控制

器、智能一体化关节、新型传感器、智能末端执行器六大基础部件，技术路线高度确定，核心目标

是提升硬件精度、降低成本、实现国产化替代。

2. 智能运行逻辑：采用 ⌈编程指令→执行动作⌋ 的单向线性流程 ，⌈智能⌋ 完全来自出厂前的预设程序
与场景适配，能力边界在出厂时即基本固定，不具备自主学习与动态决策能力。

3. 环境与交互能力：仅适配结构化、确定性的封闭环境（如工厂产线、固定仓储空间），只能在预设

场景中完成重复性、标准化动作，无法应对非预期的环境变化与任务需求。

4. 物理载体的角色：机器人的 ⌈身体⌋ 只是执行指令的工具，智能完全存在于预设程序中，与硬件本体
无深度融合，硬件性能仅决定执行的精度、速度与可靠性，不产生新的智能能力。

具身智能：以 AI 为核心的 ⌈知行合一⌋ 闭环智能系统​
目前来看⌈具身智能⌋的核心技术特征如下：

1. 核心技术体系：以 AI 大模型为核心，实现大模型 + 多模态感知 + 自主决策执行的软硬深度融合，

技术核心不再是硬件部件，而是通过 AI 算法实现环境理解、自主学习、实时决策与动作优化，技术

路线仍处于多元探索阶段。

2. 智能运行逻辑：采用 ⌈感知→决策→行动→环境反馈→再感知⌋ 的循环闭环模式 ，智能并非预设固
定，而是在与物理环境的实时交互中 ⌈在线涌现⌋，可通过持续的环境反馈自主学习、优化动作策
略，适配全新的任务需求。

3. 环境与交互能力：核心适配非结构化、动态变化的开放环境，可自主应对从未见过的物体、意外障

碍与复杂社交场景，能理解人类模糊意图并做出恰当回应，核心能力是处理环境与任务的不确定

性。



4. 物理载体的角色：机器人的 ⌈身体⌋ 是智能生成的本体，而非单纯的执行工具。具身智能的认知能
力、运动能力均来自身体与环境的交互，物理本体的感知、运动能力与 AI 大脑深度耦合，共同决定

智能上限。

3.差异总结与关键区分​

维度​ 智能机器人（新兴产业）​ 具身智能（未来产业）​

官方表述​ 新兴技术重要载体和现代产业关键装备​ 拥有物理载体，'感知—决策—行动—反馈'的智能系统​

智能水平​ 基于预设程序和特定场景的自动化操作​ 自主感知环境、在线学习、实时决策的⌈知行合一⌋​

核心技术​ 减速器、伺服电机、控制器等硬件部件​ AI大模型+多模态感知+自主决策执行的深度融合​

运行逻辑​ ⌈编程指令→执行动作⌋的单向流程​ ⌈感知→决策→行动→环境反馈→再感知⌋的闭环循环​

环境适应​ 结构化、确定性环境（如产线、仓库）​ 非结构化、动态变化的开放环境​

身体角色​ 身体是⌈执行工具⌋，智能在程序中​ 身体是⌈智能本体⌋，智能在交互中涌现​

二者的关键区分在于：从⌈自动化⌋到⌈自主化⌋

智能机器人的核心能力是在确定环境中高效执行预设任务——焊接机器人沿编程路径焊接、AGV沿固定

路线搬运、协作机器人完成重复性装配。其⌈智能⌋主要体现在精度、速度和可靠性上。

具身智能的核心能力则是在不确定环境中自主决策和行动——面对从未见过的物体能够理解并操作、遇

到意外障碍能够自主调整、在复杂社交环境中能够理解人类意图并做出恰当回应。正如业界所概括

的，传统机器人的智能⌈出厂即固定⌋，而具身智能的智能⌈在线涌现⌋。



🤖两者什么关系？不是竞争，而是接力​

2023年工业和信息化部关于印发《人形机器人创新发展指导意见》的通知。这是全球首个由国家部委

层面出台的、专门针对人形机器人产业发展的指导性文件，具有划时代的战略意义。[6]​

文件开宗明义地指出⌈人形机器人有望成为继计算机、智能手机、新能源汽车后的又一颠覆性产品⌋，并
首次在国家政策文件中明确人形机器人是⌈具身智能的核心载体⌋。这一定位彻底将人形机器人从传统的
机器人范畴中剥离出来，赋予其承载国家AI战略、引领未来产业变革的使命。[6]​

《人形机器人创新发展指导意见》是连接智能机器人（新兴产业）与具身智能（未来产业）的关键桥

梁文件。该文件将人形机器人定位为⌈科技竞争新高地、未来产业新赛道⌋和⌈颠覆性产品⌋，技术路线强
调⌈以大模型等人工智能技术突破为引领，在机器人已有成熟技术基础上⌋，重点突破⌈大脑⌋（基于AI大
模型的环境感知和人机交互）、⌈小脑⌋（运动控制算法）和⌈肢体⌋（仿人机械臂、灵巧手和腿足）。

智能机器人与具身智能并非替代关系，而是同一产业演进链条上技术相互交织的、不同时期的主体，

是机器人行业的当下与未来。智能机器人承担着⌈当下保增长⌋的任务——2024年中国工业机器人销量

30.2万台、产业营收保持高速增长；具身智能则承担着⌈未来谋突破⌋的使命——抢占全球AI从虚拟走向

物理世界的产业制高点。二者共同服务于培育新质生产力的国家战略：

1. 技术传承：智能机器人产业积累的硬件制造能力（减速器量产、伺服电机工艺、传感器供应链

等），是具身智能发展的物理基础，政策明确要求 ⌈在机器人已有成熟技术基础上⌋ 推动具身智能技
术突破。

2. 产业递进：具身智能的发展是 ⌈从实验室技术迈向规模化应用⌋ 的过程，未来 5-15 年逐步实现规模
化商业应用后，将从 ⌈未来产业⌋ 演进为新的 ⌈战略性新兴产业⌋，复刻新能源汽车的产业演进路径。​

3. 战略分工：智能机器人承担 ⌈当下保增长⌋ 的使命，是当前高端装备制造增长的核心抓手；具身智能
承担 ⌈未来谋突破⌋ 的使命，是抢占 AI 从虚拟世界走向物理世界产业制高点的核心载体，二者形成 
⌈存量做强、增量前瞻⌋ 的双轨战略布局。​

智能机器人已拥有成熟的技术范式、明确的产品形态和可观的产业规模，适合以产业政策推动⌈做大做
强⌋；具身智能代表AI从虚拟空间到物理世界的范式跃迁，处于技术萌芽期和产业化初期，需要以科技
政策进行⌈前瞻培育⌋。《“十五五”规划》建议将两者并列为现代化产业体系建设的双轮驱动，体现了
中国在全球产业竞争中⌈巩固优势产业、抢占未来赛道⌋的战略意图。[7]​



🤖结语：读懂词语，看清方向​

将⌈智能机器人⌋归入新兴产业、将⌈具身智能⌋归入未来产业，是顶层对中国机器人产业规划体系中一次
基于产业生命周期理论、技术成熟度评估和全球竞争态势的精细化分类决策。

• 智能机器人：技术范式成熟、产品形态明确、产业规模可观——适合用产业政策推动⌈做大做强⌋。​

• 具身智能：技术仍处萌芽、产业化初期——需要用科技政策进行⌈前瞻培育⌋。​

搞机头子透过这两个名词的内涵，看到的是国家在全球产业竞争中⌈巩固优势产业、抢占未来赛道⌋的战
略意图！

郑主任的那句话，值得再品一遍："现在的未来产业，可能就是明天的新兴支柱产业！"​

群里聊聊你的想法，或者私信告诉我你最想了解的细分领域，下次我接着给你⌈翻译⌋。
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